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® Vorrichtung zur At herektomia 

® Or* Erfkidung batrffft air* Vornchtuog rur Atharafenynia 
mrt mlnde$tan$ atom drahbaran TaH mm Abtragan von 
AWagafunoen. OkMusiocw, odar 4*r&*cb*x in ainam 
Gafaft. Gna aalaha VonidHtuna afaht arfindca^emaG vcr, 
daft da* drehbara. Tail zwfechan a*w cehsnahan staUung 
und elnar radial % pfafebaraft Stativng varcttlter ist. 
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1 2 
Be$chrtibun * meidung der vorgerwmtcn Nachteile einc vcrbesscnc 

JS ^r-^ 7 ^^ ^^StWSJS Aufgabe durch 

Scl J^IS. •2S d f ehb " re !l °! m «« »» eine Atherekwrnte-Vorrichtung gdfist. wdde dadurch 

ISSl^ O"*—"* oder dergfeicbeo , gekennzelchnet in, dafl da. <W»«Tdl zv^enei- 

j „ . . ner achsnahen Steflung u«J einer radial spreizbaren 

beS^r/.fZ^ 0m ^^l. A,herek,Omie Stcflua « veweDbar 1st. tn bevorzugter W^kl^" 

SdTS^^^l^J^^lf™ 5 "^ dtoe amSchsl in ihrcr koatrahierten Stellurg, to das 

BcrtcSchulSm? ^ ^^"8 Gef*«uizttftthr*n,»daBd»e Fnnktion mitdntm gc- 

ESK^wt ^^X^a , ^2 - ^ Qn«dai« notwendig at Andererseits kOnnen 
"^^li^«,~SK?i.™£f , ^ C l. ,b 15 Bem«te am Operations radial g^preat warden, 

lS2S e ^^S,!^?S-T »^nmDu*ndne Atherdttomie mil eEim Grflfl 

T^L^!LS^^ en ^7?^ ,UI * bzW " fr«8=te«t«i Kanal d^rchgefOhrt^erden kann,dereinen 

S^&^^^!^ d ^f m0?en - VT^ P*^" Q»«chnitt al, die ^otwendige 

**• » *» Weiterhin wird das Arbeit 

^k^^^uJ^^^Z!^^^ 0 ^ «*nd«ngagmlB*i vorrichtung eridchtert 

hw komschcu Ziinchlung emM erhebltchen Durchmei- CemlB bevoragter Ausgestahungcn *t voraesehen. 

n££h^£ X £5 ^T^ 0 ^ ** da, drehbare^ in ST^eTS^ 
^5^™n <te Wdle durch amen Kuhcttf gefflhrt vorgespannt bt und daB das drehbare Tefl aus einer 

^T-V^f^^ir- * e ****** v °'- «sbe*ondered«j drehbare Teil durch Emzfehen in ein 

STv^J^rit^J?^^ &e ^L 0 ^ r FQhrunandl {Katheter) in seme achs- 

emera VtrschluB « emera GeOB besummt daher die nahe Stelung briagbar in. WdterbUOmgen sehen vor. 
GrBBeder I ^>^^J^^er Vornd,. dafl das d^Sarftetotellbare TeOa^Lm^dcr« 
tung, d.e cm™ w«cnifich grtBcren Quenchum .uf^. „ Ende In etaen flatiblen POhrungsdnhtabschratt fiber- 
i^rL L er ! n ? , Gc&B frazwlcgende Kauai Die gebt. der an aeincm vorderen Ends zumindateiu abee- 
dui^Sdirimb«>w,ddiing ernes Drabtes gebiidete Wei- ruadet istunddaBdas vordere EndedesFQbrungsdiSt- 

^, "^S™? i hrer Stari « KhfcOt abdkhtCT, so abschnittes mrt etDer Kugri vcrsehen ist. 
daOWut us demCelaB unddbtaj aus der Vonfchtung Crandsaedich kSnnendie Elements durch ein Spreiz- 
austreten kana Bet sttrkerer Festktemnwng eines Ab- » element nadi auBen ia ibre Schneid- bzw. Betriebstef- 
S!!?- el ^\ J lt I ^ e,b . un 8 <terart - ^ «w« *«»flt werden. Nach einer solcnen Ausgestahwg 
8«chad|gui>g der Antnebswelle untretea kann. wird der Erwehehmgavorgang der GeftBverengungauf 

« Ulbekann^zimi Abtragen von Ablagenrngeo. wie jedes Fall von deren pronmalen Ende her durebgef ohrt, 
Oranbowetat Okktutnoaen in GeflBen oder dergki- wobei die Element* zunSchat in tontrtWerterVwrich- 
etien durcb era m das GefiB zum VerschluB beziebwgs- w tung durcfa eines in herfcommticher Weiic 2us>«bilde- 
weue der Verengtmg hm gefQhrtes drebbares Qement ten KanaJ dort hinbewegt wurden. bevor ue radial ge- 
abwtragen, eine Rotation nn Bereacb von 100 000 Urn- sprebtt werden. CmndaStzficb das gieiebe Vorgaboi 
drebungen pro Minote za verwenden. ran das Okklu- kann audi vorgenommen wenlen, itt aber nicbt notwen- 
stonsmatenal zu palveriaerm Es bestefct die Gddir, dig. bd einer Ansgestaltung. bd d«- Endbereiche der 
I ^I2* rten Telk * eD ach , w l* <kr M ander « « EJemcnte axial lufeinander zubewegbar and. Bci diwer 
Stdien, mfigbeherweae m wesemlieb engeren. aber Ausgastaknng «ind die Bemente daatiscb flexibd aus- 
widittgen OdiBen , abiagem und dort zu Schadigungen gebiMat und werden radial dadurch gespresn, daB mit 
fohrn itoimea Andere nut gennger Drabzdd bis hbeb. Ajdakbsund auf jeweifa einem Element uegendc Punk- 
stens 500 Umdreoungeo pro Kfinuta umkofesde Vor- te axiaJ njfeinandcr mbcwegt werden. wodurch die vor- 
nchtungen be*cbr4nktn och danraf.das gefafiwschlie- » zugsweise drahtftSrmigcn Elemente radial nach aufien 
Bende Material z«r SeJtn zu dringen. Hkrmit kann cine gebogen werdea 

zuveriSsage danerhafte Freikgung einer Stenose er- Oiese Ausgestalumg weisi den Vortefl auf. daB kehe 
rocnt werden, voo emer Offnung einer Okklujkm ginz sicb nach auBen entreckesden freien Stnueiten Oder 
zv schweigen. Es smd wetterWn Vorrkhtrogen bekinnt. Enden der Elemente vortandensind. 
die vereogendea Material im Oefflfi in der dnen oder ts Die crialeBpanntmg der Elemente wird in der bevor- 
andcrcn Form heraujschneiden. Sowelt Wer dn drehen- zugtenAusgtmaJt^dadnrcherreichLdaBdieElen^ 

iL^^VZF^^J 0 ^ l ^° tf>hr> te M Tra * te » ten ausgeWdet «M die « den Abstand 
«beser bei sdner Drdiung die Ce&fiwand mnmmmt. zueioander angeordneten Yerbindungsstdlen zusanv 
und so eine VerscWmgung zu venmachen droht. so daB rnengehahensiikiuiKl daSdk Veibindimzsstellen a»a^ 
aucii toer nur mit sehr geringen Geschwindigkeiten ge- » aofdnander zubewegbar sod. Die Elemente weixen 
< !L'^^ ^ So ^f it ^ Abtrtg«n durch an vorzugsweise auf ebem Teflberekh der DrehS 
eintt Wefle dmeb einen Katheter gefuhrte Arbeit^ durcbSaduofen ausgebftieie e^Me^ 
rfe^ 1 ^ 1 ^ ^ ^ AbsUnd ^ *wtDieSebnddenweSndabdimw«enSfa^ 
J^wmQndung arberten. » daB gegebenenfalia gemkler Richtui^ ernes durch die Dr^SSet^ 
d^iknlCatb^a^eabteSogaurEmferniingder a Rotationskarpers. Das Spannen kann in konkWWeT 
abj^tngenen Partikd nicht ausreicht iSmtliche Parti- « dadurch g^chehen. daB durch die Vertind!m«?.^ 

iwbSSJ^i- _ a- At v , do Z"#»«at gefOhrt tsj. mtttels den die VerMn- 

Der Erfindungbegt die Au/gabe zugnmde. unter Ver- dungatdlen zudnander hinziebbar sind, wobei weiter- 
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tew. pntetficke mama) bam KfarmubcnfOrmig go- tan- uadbefbeww tafia. ^™ 

chea «* OuBerst tovwngu AoagesuhoiK vor. Adwtawwtaeage timer AofrechtertJSjiT^ aT- 
P* 0 *"? 1 .? ^ Btm^tw mtoriatte HoM- den Arbetewerkwugen n^S^Sdzu^erib- 

w^aE^derVeiw^hervofTOiriuwiailtta. ge tonnen in untersduedDcber Wdse augebiidet tein. 
vor™5^k?dS^^2Sr^^P^£? 24 f^Wn^n. bd deacn also Abtragung^emewe 

jS^T ^*^ ^ ^ 'fT A»tlrichtun 4t «ufden l U^^^S^ tid ^ 
l^ d ^S e ^ e ??? 1 ? I ^ id l eA » er « < * eo<ine * ^ep*«4«n eagoordnet and Dieae bdden Awnarnk 
^«^^,Z^befertgtbtuBddtf<to Wider- SSeqlyieXd^dwch dte^bt«gu£idXS 

Zn^rtht m dataler Rjcbtoni Ober das Wka^ die gegebenen B«ch abgetragmm, Materiel und S 

Oigknft atifdea jmjmmafcn Zutammwfthrmg*- brw. dta* daher bd a^ZurtkkWcauax z^todun* 

VtitohMiiW dcx gcgdxneafalh Sdwddcn tra- det hohkn Fahmngstetts hm invert^ mitneaffKatso 

goidcn , Ehttddrtote obertragen warden. *o da&dieser daB du ebgetn^e Material 
S l J* D ^ m ?£* 1 * ta «««Weise am. diaafa, Ver- 35 wW. OnS^T^ eber e^«S«1 A^SS 

bindimgsberexb der Emcddrabae gezegea werden taagendcrWerkzengcnidglfch. • 

kuin, wdupdi diete ikb - gegebenenfalb mit inrcn Die aaafe Hin- and HeWng da AnschluBteb 

^Sf^ st * B * a <^erfmdun«igemaBe»Ainiieb«uiidd™iderimtd]e. 

^P**! ^ »«HM*Mt«a> grendateUch in bekana- temTerbwdt^ ArbcilsweHacugeeria^ 

^"TJSSgf?" WCI j? £*Y*j* be r? > * vorzugten AaMcnaitung manudt wbdVorteOhafter- 
a«te Msgestatamg vor. daB dk crfiadmgtgemafle wefae vwgeMfaea kt dafi das drehbai* AucMoOteil 

?££^ t T2 a ^^^ w ^ km '"> 4 * yet ' tUnueabi^undberbewegbwbtHkntii^L^^ 
S^ 5a ^ d l^!. T^ 1 !? 6 ? 0 *. lMtra ««e dan* den Opcrateur die axiale Hm-uod Herbeweguag der Ar- 
tttovng^tW emend yagdJradtt wcr- bdtiwerl^fagewtajdMerWeb^^ 

7. J^Z^VT 1 ? 1 "I a"****" prwamaJeo <j tteflaa. Zur EHetchtenma and Entlantmg dea Opfcra- 
HcWdMhtabadaitJ bwdurcbentteckttden Zogdraht teurs kaan in alttraadvefWebe aaavmeben^ 
^^fc , ^^?S l ^^ ,w j^ ri, «* rmit <^ dat drefabare Anchhifeeil meu^ZSftoLlai 
SchoMtrten versehea Sokhe Sctoeidteile ktenea herbewegbar lit Dor Anala&trieb tana *beider«t 
dur*«rfd«r anarf^cDi^t^ftttef.darch autgebUdet lata, dafl eb>c axial fen, abcr dftfebvnJt 
^i!^J^5^?^Si? n ^ 0 ^ su ' <BMe,befo ' » dem AiucbkBtcn oad drehfest mit dem Gehtwe des 
sWSdis^obegebadetsaa. Antriebs vertemdeae HQfaa mN ebwr gMeUoaanwLk 

to wt«erer A«igt»ultang kams taUxsoitdcrc vorgc- Form emesMeaoden um dea ItaduggefBluteaNuLiB 

tit und atefa itemm HoMramn geyibmcufalb danA das •etormdigkdt das AnscUuStcSi Mri&gcr Wm^I 
^f^!'^'^^^^ 1 ^ » umlarfcodec Obertr£XaaeS^ 

V^L^^!^*^?***™ Webe ™ ^ Ke Mo, and Herbewegung tanaW^^^ 
konuafldterjtorangadiabi gdegt werdeo. flber d« Motor abgelehet seaxdeV X bodrtoarigo Drehbew? 
^ull^^tST 8 ^ v <**hm* «»gfal« gaagaaB.aiehvoniren^lWfa^^^uot 
.^r!?^^ 1 "n^radea Aayda- gen pro Motute de* AmcUoteib and damit derAr- 

^^^ tna >^^^t*»>t^TnSk^ 60 beittwerkzeuge bewiikt.mdem zvbcheo der Antri««(. 
untenfflta. *«Be dea Motoia ond dem Umaetamstriebe aar Um»ct- 

<be VomdAny biw.dksprdzbarea Ekmeotezaagen- wegoag em Obemettongsgetriebo aaoeordnct fat^fe 
«^*d«k$et Dd« blander. «S^ebe^SadKw?^toI^ 

eaMefaeRaaimeruBg,wannd»ScbaddaoaBge«cbIige- aj iw >~«»«hi 

n 'itaS!^iS^KJ!^? nA ^ ^ „ 2ua Atttcoh^ der Arbettsweriaeuge beziebimgs- 
^T^Z^'^!^^^ a ^!T' wetedmadbeoflbefeme doith dttnbo^Uh 
daag zu bewegcn. damit duae von dott aafimjndem dttnAr«gcndea WdJe kaaa das AxadiloBtdldnKopp- 
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luJgwHBJTiem beispiehweise in Form eine* Loer-Loka klemmt 

^^^^K^^t/t ° K Utten * i,,te 2 «* 5 ** bo^f^nnig verge- 

trie? rSZK^S'^SSi W,«odaO cweni die beiden sicb diagonal g <g S- 

einriehtung f^<&eJ^^^ut^SSZ . ^w^!" S ah . te Z 4 ^ehungsweise 3. 5 in in- 

Katheten Oder nit dieaero ^^Tta tJ 1 * 8 ?- W « t€rhin ^ <»* Uteeadrthte 2 

aingetemw^to^T Element* b« 5w «h *«rm« gebogen. wte dies in der Fig. 1 

Operateur recbtzeitig SlZE! * rd !" soUen - «. dawi« keine Ver- 

such der Akkttmuhtor antwechtetbar ianZb^ k^v«2Z! T^,. fer Drebgesdiwtodig- 
vorzugte Auagesahung «ebt vor. (US der Antrieb nut » d^Xeiak^T^ ""^ M * temhm 

X^S^tcI^^ . A^ovordere»ihde BS «afl 1 e I i tt e«d^ te 2bi,5 
^ «■ jciwivtrsuixajcb «i«n Em- und Au«chaltcr m enter weiterea HQbe t zusammengcfeBt und gehen 

^ AUS8CSUl " m « der "fi«»w.8*iem«Ben Vcmcb, * rend erbei sepenter Atisbiklinigausanderem Materia) 
ril , ... . . bettehen kann. An <km KOrbchen 9a abeew»»rjten vor- 

demTOI d7lS?fc enuprechcad » bebandeindes Geftffes bestimim wild Dwrd> Drehen 

Iwgdee Lnwantneba m.t dem nwteltourigen Drrtin- :>„ erfhKJungsg^ Kflrtchen went ms£S£ 
dic ^tbebe DarsteBung does AurfOh- » S"2S^SJ ^££^2? Sl^^SS 

Dje^^i^^xurAiberei,. SSS^SSSS^^J^ 

tertm im Katheter 6 axial ha- und tebnragto. Am « e^i^h^ 4«^K^'i^!^^ tt 4 m *5? 
vorderc Eitde 6 der Antriebswefle TtednelSL *» ^SSfV^^SS- ^22f ^iTT^^" 
atrfgeklenunt Id der HObe 11 tind weherhin Bate von wffiSlr 

viereinKflrbchen^bUdendenDrttten^^^fe,^ ^wtnSn^,^^^^ 
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wieder xtmmm^rf^^STS^^ JStt ^^J^^^^M^' 
runs zn einen wehereo Abschnia 9 d^R^hWr,^ . IT ^ "?> *■ » crxm Durehmesser 

gewickelun Bereid* 4S^.X^^^ e r ^.^fc^-^^r 0 ?^ 8 
13 kann cbenfalb cine Hake 14 inrf iTH^Lhr i S2^°f SC ^ S,en ?' kan n. ln hwkflmmkch und an ach 
aufgekleomuein. * m H ° fa ' dr * ht 1 **™ ttr . W P* SUtt dessen kann. wenn das 

Durch den gesamten Hohldraht i ^ • JrL2*2 e Ku * el a* Schneideleroenten vertehen 

and axial zu dSSSSS^ei g^fi ' 9 ^SSr^^? ^ ^.t S "°t 

wXX^^£ e f^S^ dLTrS f s J c T l 21 -w** •» SEES 

?SS^ef9^^vS^?T 14 ^ K"gd 22 Oder dergjeichen ok Siena* rcWli- 
wS^LhSSZ^^' s»eren k*m wd sid, daber derwt selb« einen Durch- 
se ZS^XK^ ?7 ^ dwch sd " JTen Voreugsweisc wird die 

.uS^tj^s? stoats ^^^ss^^ 1 ^ 4 

den Eniddrlbte 11 4 d»< „ m%^-lZ.~ ;~ gwaugi weraen kann. QrundsatzEdi kann audi eia 

rZZh^ri^J~tl^ T n ?7? CR ?J' n MkteJbc- zweflmmger Katncter mil einem Nebenhimej varwen- 
1^^£Sd^^S^- &hne ±Lli VCrSC ' det weruen, dure* we)ch« Streptokinase X <S<£ 
^^^^^^Td^'dte » Ab.^enein.e^er- 
Drahte 2 * 4 gebildeteu Rotitkmscllipsoid gerichtet One Kathctcranordnuna & wie afe im R„Km*n 

^ ? ^"^^ vorzugsweise stud tie 27 dnca Abzweta 29 ant An de^AbwSs r*ein 

V«rk^"T^r^^ ttftK ^ 8$ - " ^^^e^dainnt^d^^S 
geinajevoriiclttung nut twes Drehndttaagen emge- 29 abgewandten Ende 37 fiber einen AdaoterM t 

j^uoMWrper) msgBdist auBerhalb, wie dies in der ssugea m bevor^eT Amnmliumi ui AoAbMuir^ 
^3d««e^tijtAhemadvmQBte«dieDrin«Zl4 « e^t^^e^noZSdVtab^Lw^ TelejS^ 

kanten aufweaen, kAcnen ndmehr ancb stamp/, bet- sangrate Ttrandarbar. wie einsteilbar ™w 
sfHelwcise a « Rtmddrabt ausgtbildet son, wie tfe. in ^ * t * 1,eTb * r odw 

bernchen temder ausFI» 1 enicbtliehen unbeUsteten vorzogweiae derart aSebWct^BtaS VendS 

che umsehheflen dwetden Katheder 6 in den Bereich .dies und ffadbics Sddaodito^eortnet^ 
enw Stowse enw Geflfl^ gegebenenf alls aaeh Rek- Durehmesser h> u^uWzSj deVarf 
analisattoo .ingebracht wurde, so kann dne Aiherekto- » der Hohldrabt | to* a «chX Sudrmht » ^kt:^, 

^Tl^^^j" dbttIe bindurehgesteda wS«£S S 

te^a^SS^^^SP^J"*" Drlh - H0ben««atz 62 «st mit eincm Gewinde versch«C Aof 
w e E ^ dai « e « enein - sim dne m* einen teneiigewiiidc^Sene 

«Vi2T^* ^""'a^WMttDOMRotatwnderDrth- 64, wenn s>e nun Abzwew 29 hmgeschranbt wird. das 

<jes rK*wrahtes J angrafeaden notonscben - w HoWdraht 1 anion nod ene sidio*. *n»«<i»i» 
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. 10 

semkannjverbimdenwirt. «ag«Wd« g«gety*eN^ttsprt^sjcbdieEaden«l aufgnmd 

Ntch Enbringen d«r erfodwwsKeintGeii Arv^dn,,™ _ Bg««P«"na» «tf den gewQnschten Durehmej- 

denn dure* VorCegen SSSSi » KSS S^£SS^5^ ^T 6 * ^ * Akku- 

Riehtung outer ihrer darch die Dw^hS^ nuilttor befiadet der fiber die Offnung 74 in dw G«hflu- 

hindurchgedrOckt. bit cine ReJu^a^riofl^L*Ti^ . ^i£!3^7^_? r Motor > ciaen En- 

word BirOckgezogen. to diB doe Rshtiw«^Xn>« kZo,!^^ Ea T^f ** Energjespeichers aufge- 

2ugdwht2l mmrnt fiber die Kugri JlSK SS^SHlS ^ mschaUerzum 

werd«tN^Erreieh«^^S«I^^ ^JS™S£^ <S ^? n . ihrem G * hto « 72 

*«*dt,durehdkEb«^^2^^SKa1S ^J5^^ W ^*** toradwn «**e 

kanten dcr Backea 19 ^«3fiS^^J%?2fS ? >PCCbeadt . n 4^ 8«**de Welle auf und kann «i 

^ST emge^Uten Durchmesser aiknmtwdmi Endedrettfettde* Uer-Lek 
InP^eBtetoewettereAutfatoinBfonadusejielh. a ££u 1ffi^?^ A i^SS icr - ,11 « e - 

21 be-nutztc, «ner» Draht n, Rotation JSSJffiKS^^^ 
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gebildctist 

lenscha den Fbnschen 41. 42 ragt die Welle 84 in emc 
FuTu^ngshulse 45. de fiber em Lager 46 drehbar reJativ 
zum Gehluse getegert ist Am Ende der Fahnmgsh&lse 
ragt d»e Abtriehewelle 47 tines Motors 48 in d* Hflhe 5 
45 und ist durch eine durch Qucrbohrunscn 49 mittels 
etnes Suftt SO drehfest reit dicjtr vcrbundcn. Der Quer- 
schnitt dei in die FuhrungshObe 49 ragenden Tdh 84a 
der Welle 84 sowie der hmen^ucrohmti der FQhrungv 
httsetf sind nicht krctsfarmig. soudern haben eine von to 
<krKre*fcrm abweichende Form. bcispicUwetse eine 
Abflacbung. so daB die Welle 94 von der dutch den 
Motor 48 angetriebenen FWmwsshulse 45 mngedreht 
werden kana Die Welle 84 wird wefcerhtn ooch durch 
rin Lager 50a. reiativ zu dcm sie verschiebbar und dreh- « 
fmistgefOhrt 

Durch die beschriebeoe Ausgestahang ist einerseitt 
der DreJumtrieb der Welle 84 durch den Motor 48 und 
andererseits die axiale Verschiebbarfceh der Wefte 84 
reUnvzuurKJmderH0lse45gescherL » 

In der F& 11 ist schernatbch 
zur Umseizung des vom Drehantrieb fur das AnschluB* 
teil 84 abgekheten tinearen Hm- und Herbewegetw fOr 
dieses dargesteflt Das Anschiu&eil 84 ist drefabewe* 
IkKabert^feitnuteaHrHQlaaSI -BhnBdtdcrdcr 35 
e rwahnteti Hulse 4? - varbtmden, betspiebwebc durch 
beidfeitig der HObe 51 fest auf den AnsehhiBteil 84 
audittendan RadiaHUnsehe 5£Um die Rcibung zu ver* 
lumdern, kann fan lnncrcn der Hflbe 51 zwiscben tfeser 
und dem AjwchluBtci} 84 eine ObHcne Lagerung ausg* 30 
bidet sein. Ln AuBenumfang der Hube befinoet sich 
eine geschkwsenc Nut. die nrtanderfOrmig von der ei- 
nen Stirnscite der Hoke und urn <fiese welter nerum 
wieder zur ers ten Stirnseite zurOckgefOhrt ist In die Nut 
greift der Nocken 56 eioer weiteren Drehhubc 57 em. M 
Damit die Hulse 5t sfch nicht bei Drcbung der HObe 57 
irdtdreht ist sie Qfaer einen Nocken 65 in einer Not 64 
der Wandung 67 des Geniuses 72 oder ernes mh ftiesem 
fest vcrbundenen Trib gefflhrt Bet Drehung der HOlse 
57 drangt der Nocken 56 gegen cfie zu seiner Drehrich- 40 
tung schrtg veriaufende Wandung der Nut 53 der HfiUe 
51.DadieseskAattfgniiidihrer 
der Wandung 67 nicht mitdrehen kann. wird sie durch 
den Nocken 56 axial verschoben. bis der Nocken 56 ru 
einem der Urnkehrpunkte der Nut 53 bei den Strobe**- u 
Chen der HOlse 51 gehmgt wo die IJnesrbewegung 
dam umgedreht wird. Cber die Flansche 52 nimmt dk 
Hfflse 51 das AnscWttBtea 84 bei threr Hm- und Herbe- 
wegimg mit Der Drehantrieb d«r DrehhObe 57 kant 
vom Drehantrieb des Motors ebgeleitet werden, und * 
zwar, da die Hm- und Herbewegnng der HQbe 51 und 
damn die Drehbcwegungder HObe 37 wesentbeb gerin- 
ger setn soli abdic Drehbewegung des Motors uber ein 
Untersetxungsgctriebe, das beiroiebweise in Form von 
Sowcartd-Ptaneten-Oetrieben mit in der HQlse 57 aos- 55 
gcbildcten lonenzabnrad. in Form von Uurwerksgetrie- 
benoder dcrglcfcben ausgebldet setn kann. Der Dreh- 
antrieb der Wetie 84 und damH des AnscaluBteus to 
erfolgt in der gteicben Weise dtreJct wic dies unter Be- 
zugnahrne auf Rg. 8 beschrieben wurde. * 

Patenuwpracae 

1. Vorrichtung zur Albert ktomie mit mindestens 
einem drehbaren Tea sum Abtragen von Abkge- & 
ningea Okklusionea Oder dergkichen in einem 
Oeftidadurcfe ge^eiuzekboet, daSdasdrehbare 
Teil (Z 3, 4) zwischen emer aehsnaheo SteUung und 
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einer radial spreizbarcn SteJIung versteilbar Hi 

2. Vorrichtong nach Anspruch 1, dadurch gekenn. 
zeicnnet, dafi das drehbare Teil in seiner gespreiz- 
ten SteDung vorgtspannt ist 

3. Vorrkhtung nach Anspruch 1 oder t dadurch 
gekennzeichnet daB das drehbare Teil aus einer 
rhNi-Legierung (Titaunickd, NitinoI)besteht 

4. Vorrichtung nach einem der Ansprflche \ bis X 
dadurch gekennzekhnet da8 das drehbare Teil 
durch Emoehen in ein nobles Uuigfiches Fflhrungs. 
teil (Katheter) rn seine achsnahc Striking brmgbar 
st 

1 Vorrichtung nach einem der AnsprOch* 1 bis 4, 
dadurch gekennzekhnec. daB Endbereicha des 
drehbaren Elements (Z3»4)Uider radialen Sprei- 
zung axial au/einander zubewegt werden. 

6. Vorrichtung nach emem der AnsprOche t bis 5. 
dadurch gekennzekhnet daB die drehbaren Ele- 
menta Drahtabschnirte (2; 3, 4) sind, die an mit Ab- 
stand vonemander angeordneten Verbindungsstcl* 
Jen (7.8) znsammengehaltea sind und daB die Ver- 
bindungssteHen (7, 8) axiaJ aufcinander zubewegbar 
$iad. wodurch die Drahtabschnitte (2, 3,4) msbeson- 
dere in ihren mitderen Bereichen spreizbar Sind. 

7. Vorrichtung nach Anspruch 6, dadurch gekenn- 
sekhnet daB das drehbare. eimteflbare Teil an set- 
nan vorderen Efide m einen fletmkn POhrungs- 
drahtabschnlu ubergeht der an seinem vorderen 
Ende zuromdestens abgerundei ist 

8. Vorrichtung nach Anspruch 6, dadurch gekenn- 
leiehnet daB das vordere Ende des FQhrungsdraht- 
absdmittes mit einer Kugel versehen ist 

9- Vorrkhtung nach emem der Ampruche 1, 3 bis 8, 
<Jadurch gekennzachnet dafl durch die Verbin^ 
dunosteHen (7,8) em Zugdraht»l)gefflhn irt. mit- 
tela dem tfe Verbmduttgsstellen (7. 8) zueinander 
hinziehbarst&d. 

i a Vprrichtuag nach einem der AnsprOche 1 bb 9. 
oadureh gekermzeichnet dafl die Drahtabachnitte 
ft X 4) im Berdch der VerbmdnngssteUen (7. 8) 
durch HQben (1 1, l^zusantmengehahen sind. 

1 1. Vorrichtung nach einem der Ansprflche t bis 10, 
dadurch gekermzeichnet daB die drehbaren Ek- 
mente (2, 3» 4) proximal mit euiem schraubenf Ormjg 
gewiekdten HoWdraht (1) verbunden sind. 

12. Vorrichtung nach einemder AnsprOche Ibis 11, 
dadurch gekennzeichnet daB sich an das drehbare 
Teil bzw. die Dr^tabschnitte (Z, X 4) proximal ein 
scfcraubcnformig gewkkeher HobWrabtansatt (S) 
anschiieflt 

13. Vorrichoiqg nach einem der AnsprOcbe 1 bis 1 2, 
dadurch gekennzeichnet, daB das drehbare Teil 
tew. die Drab tabscfari in e (X 3. 4) esnstOdpg nut den 
HohldrahtteUen (1,9) ausgebfldet sind 

14. Vorrichtimg nach einem der AnsprOche ! bis 13. 
dadurch gekennzeichnet daB das spreizbare dreJi- 
bareTeil aus Randdraht besteht 

1 5. Vorrichtung nach emem der AnsprOche 1 bb 14, 
dadurch gekennzeichnet daB die drehbaren Qe- 
mcnte (Z X 4) Schneiden (16) aufwebert 

}*> Vorrichtung nach Anspruch 15. dadurch ge- 
kennzeichnet daB die Schnekien (16) durch An- 
schleifenderEfizeJdr4hte(13,4)gebil^^ 

17. Vomdnng nach Anspruch 16, dadurch ge 
keanzeichnet daB die Schneiden (16) skm nur uber 
einen TeO (A) der Lflnge der Einzeldrlhte (Z 3, 4) 
arstrecken. 

18. Vorrichtung nach den AnsprOchen 9 und U. 
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dadurch gekeimzeichaet daft Zugdrabt (21) sich 
durch den HohWraht(l.9)aretr«ckt 
I a Vomchtung nach tinea der ArttprQche I bis 18, 
dadurch gtkaimzetchnei. dad der Zugdraht (21) die 
Schnekten(l«)bw.BmzeWr^ 5 
ubemgt und an seiaero Obcrragcndcn Ende (bei 
13) etn erwehertt* Wideriager (Kugel 22) men 
cine distal ausgeQbte Zugkrafi befescigf ist 
2a Vorrichtuog nach einem der AnsprOche 1 1 be 
19, dadurch gekemuekJm^ dad der proximate io 
HohWrahunsatt ^ ^ioem proximtten Ende 
(bei U) mil etner Versttrkung (Huh* 14) versehen 
in. 

21. Vomcrihing oath einem der AnsprOehe 19 bis 
mda^geteuweicta* w 
Kugel (22) ausgebildet tsl 

22 Vorricbtung nadi Anspruch 19. dadurch ge- 
kennzeichnet, daS das Wideriager (22) mit Schncsd- 
teikfiTenebenisL 

23. V(xricMui>gnachen^d»AmprtV^9bb2^ » 
dadurch gdcetHtteidmet daB Zugdraht (21 ) und 
Hohldrabt(l) reUtiv zu etnan rootorcchao Antrim 
(3&)axiM etnsttllbar und festtpannbar nod 

24. Vorrichttmg nach einem d«r Ansprftcbe 4 bis 22, 
dadunch gekenmaichnet. dafi der 2ugdraht (21) ab » 
Hohldraht ausgibildet ist und rich desscn Hohl- 
raum gegebenenfa* durch da* Widerfager (22) 
nmdurohcmreckt 

25. Vomchtung nach einem do- AnsprOche 15 bfe 
24, dadurcb gekennzeichnei, dad die SdwekWn) x 
<t6) sich in der acbsnehen Stelung fan wtsentEchen 
axial etstreckt (erstreefcen). 

2& Vorrichtung nach Anspruch 15 bis 23» dadurch 
gekeraacicnnci, daft die SchnekJen (16) zangenar- 
tigausgebiJdetsrad ^ 
2T. Vorricntung nach Anspruch 25» dadurcb ge» 
kennzddmeu daS die Schneiden (16) angescMihV 
ne Arialkanten der Zangenbadcen sxidL 
23. Vorricftttmg nacb etnem der AnjprQche 1 bis 27, 
gekennzeichner durch efoen motorbchen Rota- *> 
tion lantritb fur die drehbaren Elememe (16). 
29. Vorrichtttflg nach Anspruch 28, dadurch gc 
kennzekhaet. da0 der ttotoriache Drehantrkb (38) 
rm fiereicb der distslen Enden (bsi 34, 37) an detn 
HohWraht (1) und/ oder dem Zugdraht (21) dreh- as 
festangretft 

Hiero 6 Sejte(n)2cichnungen 
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